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一、单位简介 

北京理工华汇智能科技有限公司是北京理工大学智能机器人与

系统高精尖创新中心产品转化平台，公司瞄准机器人运动控制、导航、

软件、核心器件、系统集成等核心技术，研发了一体化关节、关节驱

动器、电机等核心部件，在服务机器人、医疗康养机器人及行业应用

机器人等产品的定制、研发和推广中取得了显著成果。 

智能机器人与系统高精尖创新中心是北京市首批认定的高精尖

创新中心之一。中心瞄准国家重大需求和国际科技前沿，突破智能机

器人与系统领域前沿理论方法与技术瓶颈，解决一系列重大、前沿的

科学问题，研发具有国际竞争力的创新产品，培育智能服务机器人产

业。中心已形成了以两院院士、IEEE/ASME Fellow、千人等为核心，

在国内外有重要影响力的研究团队。在微纳操作机器人、仿生机器人、

机器人协同控制、医疗康复机器人等方面中心取得卓有成效的成果。 

 

二、可销售的产品介绍 

1、机器人核心部件 

1.1 电机 

产品特点：基于长期机器人关节开发经验，针对机器人关节应用

需求，自主开发的无框电机具有体积小、重量轻、结构紧凑的优点，

输出扭矩大，能量密度高。其性能指标优于世界同类顶尖产品。 
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 产品示例： 

 

 

 

 

    应用范围：各种低压供电机器人、各种更高端精密驱动设备、雷

达、军用等。 

 现所属阶段：小批量试产阶段。 

 

1.2 一体化关节及关节驱动器  

产品特点：自主研发的一体化关节具有控制精度高，结构紧凑、

集成度高，重量轻，输出扭矩大、功率密度大等特点。关节走线巧妙，

外观简洁可靠。具有可靠的制动器，便于开发更安全、人机协作性好

的机器人。 

充分发挥自研高能量密度，低速大扭矩关节电机的特点，针对机

器人应用特点开发出具备高定位精度，高响应速度，低速大扭矩输出，

及爆发式的瞬态高速大扭矩输出能力的关节驱动器。其性能优于国内

外同类产品。 
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产品示例： 

 

 

应用范围：轻型机械臂、各种机器人关节 

现所属阶段：小批量试产中。 

  

2、服务机器人 

2.1 媒体机器人  

产品外观： 
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主要功能：智能交互、云端管理、导航定位、人脸识别、送物防

疫、自动消毒、远程视频。 

应用场景：医院、商场、机场、酒店、政务大厅等公共场景。 

现所属阶段：小批量销售中。 

 

2.2 家用护理机器人  

产品外观： 
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主要功能：智能交互、智能家居、云端管理、导航定位、健康医

疗、娱乐教育、人脸识别、送物防疫、远程视频。 

应用场景：家用、养老院、酒店等场景。 

现所属阶段：试用阶段。 

 

2.3 仿人机器人  

产品外观： 
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主要功能：机器人身高约 1.6m，体重约 60kg。能双足行走（如

上下楼梯）、双手操作，可按需完成多种拟人化作业任务。 

应用场景：高等学校和科研院所的高端科研平台、应急危险环境

/公共安全应用、科技馆高端科普展示等。 

现所属阶段：北京理工大学授权成果转化，根据需求定制。 

 

3、医疗康养类机器人产品 

3.1 移动康复机器人 

 产品外观： 

 

主要功能：移动代步、康复训练（防止肌肉萎缩）、前后双控、

翻折踏板、控制器左右互换、电动伸缩。 

应用人群：本产品适用于运动功能衰退的老年人、脑损伤和脊髓

损伤患者进行下肢康复训练，起到缓解肌肉僵硬、增强关节柔韧性、

逐步提升运动能力的效果，并具有代步功能满足上述人群日常出行的

需求。 

现所属阶段：二类医疗器械注册认证中。 
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3.2 智能肌电仿生手系列 

3.2.1 HA款 

产品特点：智能肌电仿生手 HA 是一款面向上肢截肢患者的高性

能肌电假肢，高灵敏度肌电传感器可快速识别人体运动意图，仿生传

动结构设计可精确实现抓握力和位姿控制。该款智能肌电仿生手已通

过国家康复辅具质量检测，符合 GB/T 18027-2008《电动上肢假肢部

件》要求。 

产品示例： 

 

   

            外层手皮                  

 

 

 

 

                     

主要功能： 

（1）抓握力自适应控制，可完成大重量物品和易碎物品的安全

抓握。 

（2）腕关节可以进行 360°旋转调整，并稳定自锁。 

（3）柔性手指关节，接触交互动作更柔顺安全。 

（4）配备手机 APP，用户可根据个性化需求调整工作场景、抓
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握力/速度、肌电传感器灵敏度。 

应用人群：上肢截肢患者、各种需要遥控操作场合。 

现所属阶段：已通过国家检测，小批量销售中。 

 

3.2.2 HC款 

产品特点：智能灵巧仿生手 HC 款产品是一款拥有多个主动自由

度的仿生科技产品，其凭借精巧的设计工艺和创新的信号控制技术，

可同时实现大负载稳定抓握、小物品精细捏取、以及易碎物品的安全

抓取。该产品既可以用作机器人手臂前端的灵巧手部件，也可以用作

残疾人仿生假肢以代偿人手功能。 

产品示例： 
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主要功能： 

（1）自由度配置可定制：三指独立驱动、四指独立驱动、五指

独立驱动等。 

（2）触觉传感可定制：无触觉传感、三通道触觉传感、五通道

触觉传感等。 

（3）满足不同形状/重量/易碎物品的抓握自适应控制。 

（4）腕关节满足 360°旋转调整需求。 

应用人群：上肢截肢患者，机器人。 

现所属阶段：已通过国家检测，小批量销售中。 

 

3.3 智能电动口罩 

产品特点：该产品利用风机抽取从滤网过滤后的空气，在呼吸的

口鼻部形成微正压，彻底杜绝人在吸气时口鼻部负压造成的空气从脸

和口罩贴合的缝隙回流的现象，达到彻底隔离颗粒物、病菌的效果。

大大提高了口罩的防护效果。 

由于口鼻部处于微正压状态，在呼吸的时候阻力减小，佩戴后呼

吸比传统口罩顺畅很多，降低了佩戴的不适感；同时由于空气是单向

流动，呼出的潮湿气体不会影响滤芯，大大提高了滤芯的使用寿命，

增加了使用性。 
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产品示例： 

     

佩戴图           第三代             第四代  

资质： 

 

主要功能： 

（1）滤网使用寿命长，不用频繁更换，使用费用低。 

（2）防护等级高，过滤效果可达 99.97%。 

（3）微正压防护可实现真实防护效果能达到滤芯检测效果。 

（4）根据滤片功能不同，可以适宜各种需要防护的行业和用途。 

（5）智能调节风量，根据人呼吸频率调整转速适应人的需求。 
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现所属阶段：累计销售 20 余万套；第四代产品的升级、迭代；

二类医疗器械资质申请中。 

 

三、研发中的产品介绍 

1、合作研发类 

1.1 自主移动式割橡胶机器人 

行业应用：该产品与国内知名上市公司联合开发，应用于天然橡

胶生产采集环节，以解决割胶工凌晨作业的困境并提高生产力。  

产品示例： 

 
 

主要功能：林间自主导航移动、自动避障、自主充电、割胶作业、

数据搜集、存储、传输功能。 

现所属阶段：第三代样机测试中。 
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1.2 建筑绑扎钢筋机器人 

行业应用：该产品已与国内知名建筑企业达成意向合作，主要应

用于大型建筑、桥梁、高铁等需要预埋钢筋行业。 

产品示例： 

 

 

主要功能：  

（1）在钢筋平台上自主移动，原地旋转，智能识别钢筋交叉点，

自动绑扎。 

（2）软件功能： 

①设置：平台面积，工作时间。 

②显示：捆扎计数，移动距离，绘制移动路线，安全报警。 

③安全：外部急停按钮，安全报警接口（电量不足，通信失败）。 

现所属阶段：第三代产品测试中。 
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1.3 布线机器人 

行业应用：该产品已与国内铁路领域知名集团达成意向合作，基

于高铁线路施工过程中既有业务的技术开发需要，针对高铁线路信号

系统设备二次布线的排线、布线与制作工艺过程，通过机器人辅助等

手段改进传统线缆制作完全由手工方式进行的落后方法，重点解决现

场施工布线线缆数量巨大、线束容易排错、线端端头绕线制作困难等

技术问题，以及人工制作效率低下、制作成本较高、技术工人需求难

以保证等成本问题。 

产品示例： 

 

主要功能: 

智能布线系统适用于铁路电气控制成套线缆的制作，具有自动放

线、剥线、裁线、布线、标识线号、绑扎、绕线等功能，实现了电线

下料、线束成型、捆绑整理的无人化，保障线缆制造工序的准确、可

靠、高效。避免人工差错、提高工作效率、降低劳动成本、系统稳定

可靠。 

现所属阶段：已通过用户的试用，产品销售中。 
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1.4 智能侦检机器人系统  

行业应用：该系统已与国内某消防总队达成意向合作，主要通过

各类智能机器人的无线智能组网，实时探测并回传火灾现场信息，以

消防应急现场信息智能侦检平台和单兵终端进行数据汇集与分析，为

消防救援行动提供辅助决策依据，保证消防战士施救自身安全、提高

救援效率。 

 

 操作流程： 

 

主要功能：该产品具备对于消防应用中诸如可见光与红外图像或

视频环境信息的探测与实时回传，火灾现场温度的感知，多种气体浓

度的探测，声音的侦检与应答，火场复杂环境下的通讯设计等功能，

可以通过多种方式快速布设于各种特殊环境中，开展被困人员搜寻探

测、起火点侦测、多种危化物品感知等现场信息的探测与侦检任务。 

现所属阶段：已在用户处试用，正在申请消防产品认证。 
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2、医疗康复类 

2.1 智能麻醉穿刺辅助机器人 

产品应用：该产品与积水潭医院联合开发，是国内首台面向精准

麻醉的机器人，它突破了实时超声图像引导下的穿刺导航技术、机器

人穿刺实现技术，以及基于人工智能的实时超声神经图像识别技术。

可以辅助医生实施精确地区域神经阻滞麻醉，有效提高了麻醉工作效

率和准确性，尤其是提高了一次麻醉穿刺成功率，避免了并发症，带

给患者安全、舒适的麻醉新体验。 

产品外观： 

智能麻醉穿刺辅助机器人主要由移动台车、多自由度悬臂、穿刺

主机、超声仪、操作手柄及人机界面构成。 
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主要功能： 

全向穿刺位姿锁定、穿刺路径规划及导航、穿刺操作可视化、神

经组织智能识别、穿刺安全人机交互等功能。 

 现所属阶段： 

（1） 完成多项功能测试、动物实验及尸体实验。 

（2） 取得两项全国性医疗器械创新大赛一等奖。 

 

2.2 主动内窥镜胶囊机器人 

行业应用：该产品与 302医院联合开发，主要应用于结肠检查。 

在外部磁场牵引下在肠内运动，能够高清成像，运动可控，具有活检

功能，一次性使用避免了感染风险，是结肠检查内窥镜技术发展的一

个重要领域。  

产品示例： 
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主要功能： 

（1）活检：可使用临床常用的 2.4mm、2.8mm直径的活检工具。 

（2）水气供应：可提供肠镜检查所需的冲水、充气、吸水。 

   （3）肠腔图像采集与显示：分辨率不低于 720p，速率不低于

10fps。 

（4）疑似病灶区域识别与分类：可识别肠腔检查过程中的疑似病

变区域，并通过样本比对进行分类。 

（5）胶囊机器人位姿可视化。 

（6）胶囊机器人路径显示。 

专利布局：核心技术包括 10 多项国际发明专利申请和 20 余项中

国发明专利申请。 

产品特点：肠内位姿的准确检测、肠腔内灵活控制、人机互动、

精准识别病灶并进行病变分类。 

现所属阶段：已通过动物试验，三类医疗器械注册认证中。 

 

2.3 肺部穿刺诊疗机器人系统 

行业应用：该产品与 301 医院联合开发，主要针对肺部肿瘤手

术，彻底解决软组织穿刺难度大、医生遭受辐射的问题，为量大

面广的肺部肿瘤、肺小结节的诊治提供高端的医疗机器人设备。 
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产品示例： 

 

 

 

主要功能：精准穿刺、减少盲穿次数、缩短手术时间、减少

遭受辐射剂量、减少患者痛苦。 

现所属阶段：已通过动物实验，准备进行国检。 

 

2.4 柔性下肢助力外骨骼 

应用人群：柔性下肢助力外骨骼主要面向国内 2.5亿弱行走能力

的老年人以及中轻度中风患者，为上述群体提供日常生活中的行走助

力，改善用户肌肉活力，增强下肢运动能力。 
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主要功能：柔性下肢助力外骨骼能够在用户行走过程中对平地行

走、上下楼、上下坡等多种运动模式进行实时判断，识别用户步态，

并根据用户的运动模式和步态信息，为左右腿提供与步态匹配的辅助

下肢运动的辅助力矩，达到助力助行的目的，提高用户的生活质量。 

应用案例： 

          

社区试用                 养老院试用 

                    

脑出血患者试用                脑血栓患者试用 

现所属阶段：大范围试用中。 
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2.5 抱扶移乘机器人 

行业应用：随着人口老龄化程度日益加剧，护理人员短缺等问题日

益显现。长期卧床的老年人、中风偏瘫患者的移位转移是日常护理中

发生频次较高、劳动强度较大的工作之一，本产品针对该需求进行研

发。 

产品示例： 

 

     

  

主要功能： 

(1) 辅助下肢功能衰弱的老人、残疾人、病人在不同场景之间（比

如床和卫生间之间、病床和 CT检查室之间）转移。 

(2) 室内外移动代步，特别是狭小空间内的灵活转向。 

(3) 有线或无线控制器控制。 
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应用案例： 

              

                   养老院试用 

     

老年活动中心试用 

现所属阶段：养老院试用中。 
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